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Tester byl vyvinut na zékladé dlouholetych zkusenosti spoleénosti ELCOM, a. s. s doddvkou End of Line tester( (EOL)
pro rizné zdkazniky v mnoha odvétvich a podobéch. Velka skila rozmanitosti poZzadavk( zdkaznikl vedla k potfebé
vyhodnocovani nejdllezitéjsich aspektd a prvkd, které testery musi splfiovat. Na zdkladé této analyzy a know-how
spoleénost ELCOM, a. s. vyvinula optimalni koncepci HW a SW pro univerzalni platformu pod nazvem EOLT.

POPIS ZARIZENI:

MOZNOST SESTAVEN| TESTOVACICH A PRACOVNICH POZIC DLE PRANI ZAKAZNIKA

Zafizeni je koncipovano jako samostatné stojici zafizen(
s otdéecim karuselem, ktery ma 8 pracovnich ¢i testovacich
pozic

Jednotlivé pozice jsou obsazeny univerzédlnim zaklddacim
mistern pro vyménné paletky (jigy), které jsou jednoliéelové
designovany pro testovany produkt

Pozice mohou byt osazeny dle pfani zdkaznika rdznymi
testovacimi technologiemi, jako jsou kamerové testy,
haptické testy, vibracni testy, optické testy, elektrické testy

Pozice mohou byt osazeny dle pfani zdkaznika rdznymi
vyrobnimi technologiemi, jako jsou jednoduché vyrobni
procesy (sestaveni dild, nanaseni past, lepidel, barvy),
déle pak znafenim mechanickym, laserovym, ink jet

W 5 pozicich mohou byt dle volby zakaznika instalovany
roboti. Dle volby mohou byt roboti typu 6-osé &i scara

Zakladani dild do testeru lze provadét:
® Ruéné
® Automaticky pomoci robotiky i manipulator(
® Automaticky pomoci kolaborativniho robota

® Automaticky pomoci funkce Bin Picking pfimo
z boxu (odebirdni volné loZzeného materidlu)

Vykladani je plné automatické — robotické s tfidénim do OK
nebo NOK dild. Jako vystupni zafizeni jsou pouZité pasove
dopravniky

Tester spliuje nejpfisnéjsi pozadavky na bezpednost
Dle pfani zakaznika je moZno tester dodat:
=/ ESD provedeni

= Volitelném barevném provedeni

® MozZnost ukotveni do zemé & naopak varianta bez kotveni
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4" KAMEROVE TESTY
'd’ >_
Tester vyuziva platformy Unitester pro kamerova méfeni vyvinuta spoleénosti ELCOM. ;
L
y =
TESTOVANE PARAMETRY: SHl|
=
® Absolutni méfeni plosného rozloZeni jasu v cd/m? 8
® Vyhodnocovani uniformity g
m Kontrola barvy dle standardu CIE 1931 <[
m Kontrola vzord, detekce pfitomnosti A4
m Dalsi parametry dle potfeby zdkaznika
HARDWARE
Ma testeru je pouzito nékolik typl kamerovych kontrol s pfislusnym kamerovym HW.
Nejvyznamnéjiim typem HW je zastoupeni fotometrického systému spoleénosti Technoteam. Jednd se o jasovou kameru
LMK 5-6 TechnoTeam.
vwc_ HAPTICKE A VIBRACNI TESTY 5
LLl
m MoZnost osazeni na 2-4 pozicich testeru —
m Méfeni sily 0-12 N - analogovy silovy senzor Burster, Z
digitalizace méfici karty Beckhoff ’%
m Servo aktudtor SMAC - rozliseni polohy 0,005 mm fif=
m Volitelné nastaveni rychlosti pohybu aktuatoru %
® Volitelné omezeni sily — ochrana pfed pfetizenim <
m Vzorkovani dat 10 kHz LU
m Sbér dat PLC + vyhodnoceni ETP - ELCOM Test Platform %
m Pfesné pozicovani robotickym ramenem }:
- opakovatelnost 0,02 mm %
m Kapacitni material méficiho prstu pro interakci [

s kapacitni folii ve vyrobku + uzemnéni

ZAKLADACI KOLABORATIVNI ROBOT MITSUBISHI ASSISTA

m Zakladaci robot kolaborativniho typu Mitsubishi Assista

KOLABORATIVNIROBOT

® Posouzeni bezpeénosti firmy PILZ

m Specidlni ELCOM design uchopovaciho gripperu




SOFTWARE
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ETP SW

Softwarovou platformou téchto testerd je ETP (ELCOM Test Platform), univerzalni softwarové
prostfedi pro konfiguraci a automatické vykonavani testl, vytvofené spole¢nosti ELCOM, a. s. pro
operaéni systém Windows. Tato platforma obsahuje aplikace, které se uplatfiuji ve viech fazich
zivotniho cyklu testeru:

m Editor testovaci sekvence (tvorba sekvence uzivatelem)
m Sekvencer (vykonava nakonfigurovanou sekvenci ve vyrobnim reZimu)
m Operatorska aplikace (volba vyrobniho reZimu a vizualizace vykonavanych testd)

m Statistika vyroby (aplikace ukazujici detailni statistiku ¢asovani a chybovosti vyroby odvozené
z dat testeru v redlném case)

m Prohlized reportl (prohlizeni vysledki testd uZivatelem, ze soubord nebo z databaze)

Sekvencer v pribéhu testd komunikuje se viemi funkénimi prvky testeru: PLC, méficimi pfistroji,
kamerami, napajecimi zdroji, roboty, znaéenim, databdzi atd.

Sekvencer také mizZe komunikovat s testovanym vyrobkem pomoci DIO signald nebo libovolnymi
komunikaénimi rozhranimi, typicky CAN, LIN, Ethernet, RS-232 atd.
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RIDICI sW

® Ridici systém EOLT je HW a SW vyuZiva platformy spoleénosti Beckhoff

m Safety systém taktéz vyuziva platformy spolecnosti Beckhoff
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